AGRAS T30 SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Dron

Masa
Maksymalna masa startowa [

Maks. rozstaw osi po przekatnej

Wymiary

Zakres dokladnosci zawisu (przy silnym sygnale GNSS)

Czestotliwosc pacy RTK/GNSS

Maksymalny konfigurowalny promien lotu

Maksymalna odpornosc na wiatr

Ukiad napedowy - silniki

Rozmiar stojana
KV

Moc

Ukiad napedowy - Smigta

Materiat
Wymiar
Srednica rotacji $migta

llosc

System oprysku - zbiornik

Material
Objetosc
Obciazenie operacyjne [

llosc

System oprysku - dysze

Model

llosé

Odleglosc dyszy
Rozmiar kropli

Efektywna szerokosé natrysku [

System oprysku - pompy

Typ

llosc

Natezenie przeplywu pojedynczej pompy

Maksymalne natezenie przeplywu

System rozsiewania

Kompatybilna srednica materiatu
Objetosc zbiornika do rozsiewania
tadownosé zbiornika do rozsiewania

Szerokos¢ rozrzutu

System radarowy

Model

$ledzenie terenu

Unikanie przeszkéd [

System wizyjny typu binocular

Zakres pomiaru
Efektywna predkos¢ wykrywania
Pole widzenia

Srodowisko pracy

Aparatura sterujaca

Model

Czestotliwos¢ pracy [5]

Maksymalna odlegtos¢ transmisiji

Protolol Wi-Fi
Czestotliwosé pracy Wi-Fi P!
Protokdl Bluetooth

Czestotliwosc pracy Bluetooth

GNS5

Ekran

Temperatura pracy

Temperatura przechowywania

Temperatura ladowania

Czas pracy wbudowanego akumulatora

Czas pracy zewnetrznego akumulatora

Typ tadowania

Czas ladowania

Inteligentny akumulator drona

DB1560

Model
Masa
Pojemnosc

Napiecie nominalne

Inteligentna tadowarka C10000

Model

Wejscie

Wyjscie

Moc znamionowa

Maks. natezenie wyjsciowe

Czas ladowania

Funkcje ochrony

Bezpieczenstwo tadowania

Wymiary

Waga

Opcjonalny modut DJI Realy

Model

Wymiary

Masa

Napiecie wejsciowe [©]
Pobor energii
Pojemnosé

Czas pracy

Czestotliwoé¢ robocza P!

Maksymalna odlegtosc transmisiji

Czas ladowania

Stopieri ochrony IP [

39.9 kg (bez akumulatora) 52 kg (z akumulatorem)
Oprysk: 92 kg (na poziomie morza) Rozsiewanie: 103 kg (na poziomie morza)
2200 mm

2800x3085=820 mm (roztozone ramiona i smigta) 1590x1900x820 mm
(roztoZzone ramiona i ztoZzone smigta) 1115x750x900 mm (ztoZzone ramiona i

smigta)

Wiaczony D-RTK: Poziomo: +10 cm, Pionowo: +10 cm D-RTK wylgczony:

Poziomo: +60 cm, Pionowo: £30 cm (wlaczony modut radarowy: +10 cm)

RTK: GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B11/B21/B3l, Galileo E1/E5b, QZSS L1/
L2 GNSS: GPS L1, GLONASS F1, BeiDou B1l, Galileo E1, QZSS L1

2000 m

b m/s

100x33 mm
48 obr/min/\V

4000 W/silnik

Filament nylonowy z wtdkna weglowego
54 cale (1371,6 mm)
1375 mm

8 srtuk

Tworzywo sztuczne (HDPE)
40 L

40 kg 1]

LX306052

1570 mm (dysze tylne)
50-500 pm

4-11 m (na wysokoéci 3 m nad uprawami)

Pompa wirowa (naped magnetyczny)

0-12 I/min

16 I/min (2 dysze); 24 |/min (4 dysze)

Suchy granulat 0,5-5 mm
751
50 kg

gm

RD241608RF (radar z przednim ukladem fazowym); RD241608RB (radar z
tylnym uktadem fazowym)

Maksymalne nachylenie na zboczach: 20° Zakres wykrywania wysokoéci: 1-50

m Zakres roboczy stabilizacji: 1,5-30 m

Zasieg wykrywania przeszkod (wielokierunkowy): 1-50 m FOV: Radar z
przednim uktadem fazowym: w poziomie 360°, w pionie +45° w gore +45°
(stozek) Radar z tylnym uktadem fazowym: w pionie 360°, w poziomie +45°
Warunki pracy: przelatujgc nad przeszkoda wyzej niz 1,5 m z predkoscia
pozioma nie wieksza niz 10 m/s i predkoscig pionowa nie wiekszg niz 3 m/s.
Bezpieczna odlegtosc graniczna: 2,5 m (odlegtos¢ miedzy przodem Smigiet a
przeszkoda po hamowaniu) Kierunek wykrywania: wykrywanie wielokierunkowe

360°

0,5-29 m
=10 m/s
Poziomo: 90°, Pionowo: 106°

Odpowiednie swiatto i dostrzegalne otoczenie

RM700B
2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

7 km (FCC), 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE); (bez przeszkod, bez zaktocen i na

wysokosci 2,5 m)

Wi-Fi 6

2,4000-2,4835 GHz, 5,150-5,250 GHz, 5,725-5,850 GHz
Bluetooth 5.1

2,4000-2,4835 GHz

GPS+Galileo+BeiDou

Dotykowy ekran LCD o przekatnej 7,02 cala, rozdzielczosci 1920x 1200 pikseli i
wysokiej jasnosci 1200 cd/m2

-20° do 50° C

Mniej niz jeden miesiac: -30° do 45° C Jeden do trzech miesiecy: -30° do 35° C
Szes¢ miesiecy do jednego roku: -30 ° do 30° C

5°do 40° C
3 godziny 18 minut
2 godziny 42 minuty

Zaleca sie uzywanie lokalnie certyfikowanej tadowarki USB-C o maksymalnej
mocy znamionowej 65 W i maksymalnym napieciu 20 V, takiej jak przenosna

ladowarka DJI 65 W.

2 godziny dla wbudowanego i zewnetrznego akumulatora (kiedy aparatura jest

wytaczona i uZywana jest standardowa tadowarka DJI)

Inteligentny akumulator lotniczy DB1560 (BAX702-30000mAh-52,22V)
Okoto. 12,1 kg
30000 mAh

52,22V

C5X702-9500

100-240 vV AC

5992V

9000 W

175 A

Ok. 9-12 min (akumulator DB1560)

Ochrona przed przepieciem, przetadowaniem, zbyt niskim napieciem,

przegrzaniem itp.

Funkcja identyfikacji, funkcja ochrony przewodu zasilajacego, funkcja ochrony

gtowicy tadujacej
400 x 266 x 120 mm

11,2 kg

RLO1-65

120x110=100 mm

<575¢g

OV3IA/12V25A/15V2A

9 W (SRRC), 12 W (FCC)

6500 mAh

4 godziny

2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

do 5 km (SRRC), do 4 km (MIC/KCC/CE), 7 km (FCC) (bez przeszkod, bez

zaktocen i na wysokosci lotu 2,5 m)
2 godziny i 20 minut (przy uzyciu standardowe] tadowarki DJI)

IP55

AGRAS T50 ZAWARTOSC ZESTAWU

Dron Agras T50 Aparatura

%1 %1

Radiator chtodzony
powietrzem

Szelki Tool Box Kabel USB-C

¥1 x1 ¥



